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Pesquisa para Ferramentas Robéticas para Inspecao e

Manuteng¢ao em InstalagGes Petroliferas

Esse projeto, realizado na forma de parceria entre a Petrobrds, o Departamento de Engenharia
Mecanica e o Departamento e Engenharia Aeronautica da EESC, visa a realizacdo de um estudo de
viabilidade para o uso de robds terrestres: quadrupedes, esteiras, e com rodas na execugao de atividades
comumente realizadas em instalagdes petroliferas (offshore e onshore). O trabalho busca a criagdo de
infraestrutura laboratorial, aquisicdo de equipamentos necessarios para o desenvolvimento de pesquisas
nessa area e o emprego de softwares de simulagdo para a avaliagdo de performance dos robos em
ambientes tipicos de instalagbes petroliferas, além da avaliagdo do emprego de diferentes técnicas para
controladores (softwares) e sistemas de navegagdo e percepgdo embarcados.

Os bolsistas desenvolverao trabalhos relacionados a dindmica e controle de robds terrestres, uso
de Inteligéncia Artificial, processamento de imagem e programacgdo de software embarcado.

Os interessados devem entrar em contato por e-mail com um dos orientadores abaixo, até o dia 12/05.

Professores da area de robos terrestres:
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